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Seat No.:       Enrolment No.:  

 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
Diploma Engineering – SEMESTER – 6 (NEW) – EXAMINATION – Winter-2023 

 

Subject Code: 3362004 Date: 06-12-2023 

Subject Name: Robotics 

Time: 02:30 PM TO 05:00 PM Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions. 

2. Make Suitable assumptions wherever necessary.  

3. Figures to the right indicate full marks.  

4. Use of programmable & Communication aids are strictly prohibited.  

5. Use of non-programmable scientific calculator is permitted. 

6. English version is authentic. 

 

Q.1  Answer any seven out of ten. દશમ ાંથી કોઇપણ સ તન  જવ બ આપો. 14 

 1. What is Robot? And give three laws of Robotic.  

 ૧. 
રોબોટ શ ાં છે? અને રોબોટટકન  ત્રણ ક યદ  આપો. 

 

 2. 
Define: (1) Work Envelop or Work Volume 

             (2) Accuracy 

 

 ૨. 
વ્ય ખ્ય ટયત કરો: (1) વકક  એન્વેલપ અથવ  વકક  વોલ્ય મ 

                    (2) ચોકસ ઈ 

 

 3. Give the types of drives used in robot.  

 ૩. 
રોબોટમ ાં વપર તી ડ્ર  ઈવન  પ્રક રો આપો. 

 

 4. What is Degree of Freedom in robotics?  

 ૪. 
રોબોટટક્સમ ાં સ્વતાંત્રત ની ટડ્ગ્રી શ ાં છે? 

 

 5. Enlist different type of sensors used in robot.  

 ૫. 
રોબોટમ ાં વપર ત  ટવટવધ પ્રક રન  સેન્સરની નોાંધણી કરો. 

 

 6. Define and explain the followings: (1) Prismatic Joint (2) Revolute Joint.  

 ૬. 
નીચેન ને વ્ય ખ્ય ટયત કરો અને સમજાવો: (1) ટપ્રઝમેટટક સાંય ક્ત (2) ટરવોલ્ય ટ 

સાંય ક્ત. 

 

 7. Give classification of gripper.  

 ૭. 
ટગ્રપરન ાં વર્ગીકરણ આપો. 

 

 8. Explain “Tool as end-effector”.  

 ૮. 
"અાંત-અસરક રક તરીકે સ ધન" સમજાવો. 

 

 9. Enlist basic component of Robot.  

 ૯. 
રોબોટન  મૂળભૂત ઘટકની નોાંધણી કરો. 

 

 10. Differentiate between offline and online robot programming.  

 ૧૦. 
ઑફલ ઇન અને ઑનલ ઇન રોબોટ પ્રોગ્ર ટમાંર્ગ વચ્ચે તફ વત કરો. 
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Q.2 (a) Give classification of Robot Workcell. And explain any one in details. 03 

પ્રશ્ન. ર (અ) 
રોબોટ વકકસેલન ાં વર્ગીકરણ આપો. અને કોઈપણ એકને ટવર્ગતવ ર સમજાવો 

૦૩ 

  OR  

 (a) Write a short note on mechanical gripper used in robot. 03 

 (અ) 
રોબોટમ ાં વત કત  કેટમકલ ટગ્રપર પર સાંટિપ્ત નોાંધ લખો. 

૦૩ 

 (b) Write short note on Robot machine vision system with block diagram. 03 

 (બ) 
બ્લોક ડ્ ય ગ્ર મ સ થે રોબોટ મશીન ટવઝન ટસસ્ટમ પર ટૂાંકી નોાંધ લખો. 

૦૩ 

  OR  

 (b) Explain stand above configuration and In line configuration. 03 

 (બ) 
ઉપરન  સ્ટેન્ડ્ અને ઇન લ ઇન રૂપરખે ાંકન સમજાવો. 

૦૩ 

 (c) Write a short note on Adaptive Control. 04 

 (ક) 
અન કૂલનશીલ ટનયાંત્રણ પર ટૂાંકી નોાંધ લખો. 

 

૦૪ 

  OR  

 (c) Explain servo and non-servo control in robot with block diagram. 04 

 (ક) 
બ્લોક ડ્ ય ગ્ર મ સ થે રોબોટમ ાં સવો અને નોન-સવો ટનયાંત્રણ સમજાવો. 

૦૪ 

 (d) What is motion interpolation? And give types and explain any one in details 04 

 (ડ્) 
ર્ગટત પ્રિેપ શ ાં છે? અને પ્રક ર આપો અને કોઈપણ એકને ટવર્ગતવ ર સમજાવો 

૦૪ 

  OR  

 (d) Explain electrical hardware used in robotics. 04 

 (ડ્) 
રોબોટટક્સમ ાં વપર ત  ઇલેટક્ટરકલ હ ડ્કવેરને સમજાવો 

 

૦૪ 

    
Q.3 (a) Draw and explain Cartesian configuration of robot. 03 

પ્રશ્ન. 3 (અ) 
રોબોટન ાં ક ટેટશયન કટન્ફર્ગરશેન દોરો અને સમજાવો. 

૦૩ 

  OR  

 (a) Give Advantages of Robot. 03 

 (અ) 
રોબોટન  ફ યદ  આપો. 

૦૩ 

 (b) Draw and explain SCARA configuration of robot. 03 

 (બ) 
રોબોટન ાં SCARA રૂપરખે ાંકન દોરો અને સમજાવો 

૦૩ 

  OR  

 (b) Give classification of robot in details. 03 

 (બ) 
રોબોટન ાં વર્ગીકરણ ટવર્ગતોમ ાં આપો 

૦૩ 

 (c) Write a short note on: (1) Proximity sensor (2) Optical sensor. 04 

 (ક) 
આન  પર ટૂાંકી નોાંધ લખો: (1) પ્રોટક્સટમટી સેન્સર (2) ઓટટટકલ સેન્સર. 

૦૪ 

  OR  

 (c) Write a short note on Robot anatomy in details. 04 

 (ક) 
રોબોટ એન ટોમી પર ટવર્ગતોમ ાં ટૂાંકી નોાંધ લખો. 

૦૪ 

 (d) Explain construction and working of L.V.D.T and Thermocouple with neat 

sketch. 

04 

 (ડ્) 
L.V.D.T અને થમોકપલન ાં બ ાંધક મ અને ક યક સ ઘડ્ સ્કેચ સ થે સમજાવો. 

૦૪ 

  OR 
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 (d) Explain construction and working of RTD and Thermistor with neat sketch. 04 

 (ડ્) 
સ ઘડ્ સ્કેચ સ થે RTD અને થટમકસ્ટરન ાં બ ાંધક મ અને ક યક સમજાવો 

૦૪ 

    
Q.4 (a) List different programming language and explain any one. 03 

પ્રશ્ન. ૪ (અ) 
ટવટવધ પ્રોગ્ર ટમાંર્ગ ભ ષ ની ય દી બન વો અને કોઈપણ એકને સમજાવો. 

૦૩ 

  OR  

 (a) Differentiate between manual and power lead through robot programming. 03 

 (અ) 
રોબોટ પ્રોગ્ર ટમાંર્ગ દ્વ ર  મેન્ય અલ અને પ વર લીડ્ વચ્ચે તફ વત કરો. 

૦૩ 

 (b) What are the different methods to define position in space? 04 

 (બ) 
અવક શમ ાં ટસ્થટત ટનધ કટરત કરવ ની ટવટવધ પદ્ધટતઓ શ ાં છે? 

૦૪ 

  OR  

 (b) What is use of WAIT, SIGNAL, MOVE and DELAY commands? 04 

 (બ) 
WAIT, SIGNAL, MOVE અને DELAY આદેશોનો ઉપયોર્ગ શ ાં છે? 

૦૪ 

 (c) Which types of safety precautions are required in industry for robot? 07 

 (ક) 
રોબોટ મ ટે ઉદ્યોર્ગમ ાં કય  પ્રક રની સ રિ  સ વચેતીઓ જરૂરી છે? 

 

૦૭ 

    
Q.5 (a) Write a short note on Work cell controller in robotics. 04 

પ્રશ્ન. ૫ (અ) 
રોબોટટક્સમ ાં વકક  સેલ કાંટર ોલર પર ટૂાંકી નોાંધ લખો. 

૦૪ 

 (b) Explain robot language structure. 04 

 (બ) 
રોબોટ ભ ષ ની રચન  સમજાવો 

૦૪ 

 (c) What is simulation? Explain the importance of simulation in robotics 03 

 (ક) 
ટસમ્ય લેશન શ ાં છે? રોબોટટક્સમ ાં ટસમ્ય લેશનન ાં મહત્વ સમજાવો 

૦૩ 

 (d) Write short note on robot preventative maintenance. 03 

 (ડ્) 
રોબોટ ટનવ રક જાળવણી પર ટૂાંકી નોાંધ લખો. 

 

૦૩ 

 

************ 


