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1. Attempt all questions. 

2. Make Suitable assumptions wherever necessary. 
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   Marks 

Q.1  (a)  What is Control system?  03  

  (અ)  કંટ્ર ોલ સિસ્ટ્મ એટ્લે શ ?ં ૦૩  

  (b)  Give classification of control system with example. 04  

  (બ)  કંટ્ર ોલ સિસ્ટ્મન ં વર્ગીકરણ ઉદાહરણ િસહત આપો. ૦૪  

  (c)  Comparison of Open loop and Closed loop Control System 07  

  (ક)  ઓપન લ પ અને ક્લોઝ લ પ નો તફાવત િમજાવો. ૦૭  

  
 

OR 
 

  (c)  Explain open loop and closed loop control system with suitable example. 07  

  (ક)  ઓપન લ પ અને ક્લોઝ લ પ કન્ટટ્ર ોલ સિસ્ટ્મ  ઉદાહરણ િાથે િમજાવો ૦૭  

Q.2  (a)  Define Transfer function. 03  

  (અ)  ટ્ર ાન્ટિફર ફંકશન િમજાવો ૦૩  

  (b)  Give difference between block diagram and signal flow graph method 04  

  (બ)  બ્લોક ડાયાગ્રામ રીડકશન અન ેસિગ્નલ ફ્લો ગ્રાફ ની િરખામણી કરો. ૦૪  

  (c)  Derive transfer function for given signal flow graph with Mason’s gain 

formula. 

07  



 

 

 

  (ક)  સિગ્નલ ફલો ગ્રાફની મદદથી ટ્ર ાન્ટિફર ફંકશન મેળવો. 

 

૦૭  

  
 

OR 
 

  (a)  What is pole and zeros ? 03  

  (અ)  પોલ અન ેઝીરો િમજાવો ૦૩  

  (b)  Explain List out rules for block diagram reduction. 04  

  (બ)  લોક ડાયાગ્રામ સરડક્શન ટે્કનીક ના સનયમો િમજાવો ૦૪  

  (c)  Obtain mathematical model of series electric RLC circuit. 07  

  (ક)  સિરીઝ RLC િસકિટ્ન ં મેથેમેસટ્કલ મોડલ મેળવો ૦૭  

Q.3  (a)  Define time response and transient response. 03  

  (અ)  ટ્ાઇમ સરસ્પોન્ટિ અન ેટ્ર ાન્ટઝીએટ્ા ટ્ાઇમ ની વ્યાખ્યા આપો  ૦૩  

  (b)  Describe the concept of Stability in brief. 04  

  (બ)  સ્ટે્બીલીટ્ી ને ટ્ ંક મા ંવણિવો  ૦૪  

  (c)  Explain standard test signals with diagram. 07  

  (ક)  સ્ટ્ાન્ટડરડ ટે્સ્ટ્ સિગ્નલ િાથે ડાયાગ્રામ િમજાવો  ૦૭  

  
 

OR 
 

  (a)  State necessary condition for stability. 03  

  (અ)  સ્ટે્બીલીટ્ી માટે્ જરૂરી સસ્થસત જણાવો. ૦૩  

  (b)  Define the following terms. (1) Delay time (2) Rise time (3) Peak 

overshoot (4) Settling time 

04  

  (બ)  નીચેના શબ્દો વ્યાખ્યાસયત કરો. (1) ડીલે ટ્ાઇમ (2) રાઇિ ટ્ાઇમ (3) પીક 

ઓવરશ ટ્ (4) િેટ્સલંર્ગ ટ્ાઇમ 

૦૪  

  (c)  Explain time response of 1st order system with unit step input 07  

  (ક)  ય સનટ્ સ્ટે્પ ઇનપ ટ્ િાથે પ્રથમ ઓડિર સિસ્ટ્મ નો ટ્ાઇમ સરસ્પોન્ટિ િમજાવો. ૦૭  

Q.4  (a)  State Nyquist stability criteria. 03  

  (અ)  સ્ટે્ટ્ નાઇસિસ્ટ્ ક્રાઇટ્એરીઆ ૦૩  



  (b)  Explain steady state error constants briefly 04  

  (બ)  સ્ટે્ડી સ્ટે્ટ્ એરર સવશ ેિમજાવો  ૦૪  

  (c)  Determine stability of given characteristic equation using Routh-Hurwitz 

Criteria.  

S5+6S4+3S3+2S2+S+1=0. 

07  

  (ક)  Routh–Hurwitz નો ઉપયોર્ગ કરીન ેતેની સસ્થરતા નક્કી કરો:  

s5+6s4+3s3+2s2+s+1=0  

૦૭  

  
 

OR 
 

  (a)  State Routh-Hurwitz Criteria for stability 03  

  (અ)  સ્ટે્ટ્ Routh-Hurwitz ક્રાઇટ્એરીઆ જણાવો. ૦૩  

  (b)  Define gain margin and phase margin 04  

  (બ)  ર્ગેઈન માજીન અન ેફેજ માજીન ની વ્યાખ્યા આપો  ૦૪  

  (c)  Explain construction rules for root locus technique 07  

  (ક)  રૂટ્ લોકિ ટે્સક્નક ના સનયમ િમજાવો   ૦૭  

Q.5  (a)  Define Mason’s gain formula . 03  

  (અ)  મેિન ર્ગેઈન ફોર્મય િલા િમજાવો ૦૩  

  (b)  Classify the modes of control action 04  

  (બ)  કન્ટટ્ર ોલ સક્રયાના પ્રકારોન ેવર્ગીકૃત કરો ૦૪  

  (c)  Explain Bode Plot in brief. 07  

  (ક)  બોડે પ્લોટ્ િમજાવો ૦૭  

  
 

OR 
 

  (a)  What is Gain crossover frequency 03  

  (અ)  ર્ગેઇન ક્રોિઓવર ફ્રીિન્ટિી શ  ંછે? ૦૩  

  (b)  Describe concept of Polar plot in brief. 04  

  (બ)  પોલાર પ્લોટ્ િમજાવો  ૦૪  

  (c)  Define root locus. Explain procedure to draw root locus. 07  

  (ક)  Root Locas  ની વ્યાખ્યા આપો. Root Locus દોરવાની પ્રસક્રયા િમજાવો. ૦૭  

*** 


